OMRON

1.5 osiowy rozbudowany sterownik

serwonapedow

R88A-MCW151-(DRT)-E

e Moze by¢ bezposrednio potaczony ze sterownikiem ukfadu

wspomagajacego servo serii W

Praca w systemie wielozadaniowym

Specyfikacja

Wbudowane lokalne we/wy (I/O), utatwiajgce obstuge
Funkcje rejestracji, CAM oraz synchronizaciji
tatwy do konfiguracji przy uzyciu jezyka typu BASIC

Narzedzia programowe oparte na systemie Windows
Moze by¢ podtgczony bezposrednio do interfejsu terminala
Obstuguje protokédt HostLink firmy Omron lub szyne DeviceNet

Kod wyrobu

Opis

R88A-MCW151-E

1.5 osiowy sterownik serwonapedéw. z RS422/485

R88A-MCW151-DRT-E

1.5 osiowy sterownik serwonapeddéw z DeviceNet

R88A-CCM002P4

Kabel do programowania , 2m

MOTION PERFECT V2

Aplikacja do monitorowania programu i usu-wania
btedéw (zatgaczone do Motion Tools CD)

1203-E2-01

R88A-MCW151 Instrukcja

Dane techniczne

Ogolne dane techniczne

Parametr

Opis

Stosowany sterownik uktadu
wspomagajacego (servo)

Seria W (aplikacja sprzetowa wer. 14 lub wyzej)

Stosowany silnik uktadu wspomagajacego

Seria W, enkoder przyrostowy/absolutny

Metoda instalacyjna:

Potaczenie ze ztagczem DPRAM od strony
sterownika ukfadu wspomagajacego

Metoda zasilania

24 \/DC (Zewnetrzne zrodto zasilania)
5 VDC (Zasilanie przez sterownik uktadu
wspomagajgcego, seria W)

Catkowity pobér mocy 40W

Wymiary 142x128x20mm (wys.xgteb.xszer.)
Waga 200 g

Poboér mocy 170 mA dla 24 VDC

Wyjscie zasilania

5 VDC, maks.160 mA (do enkodera
zewnetrznego)




Dane techniczne dotyczace srodowiska

Parametr Opis
Srodowisko Wolne od gazéw korodujgcych i
wybuchowych

Dobra wentylacja
Wolne od pytu i wilgoci

Temperatura otoczenia (robocza)

0...+55°C

Temperatura otoczenia (sktadowanie)

-20 ... +75°C

Wilgotnos¢ otoczenia robocza/sktadowanie

<90% RH lub mniej (bez kondensac;ji)

Odporno$¢ na wibracje

0.5G (4.9 m/s?)

Odporno$¢ na udar

2G (19.6 m/s?)

Dane techniczne dotyczace dziatania

Parametr Opis
Catkowita ilos¢ osi 3

Os sterowana przez sterownik uktadu 1
wspomagajacego

Maks. ilos¢ osi wejscia lub wyjscia 1
Maks. ilos¢ osi wirtualnych 2

Cykl petli uktadu wspomagajacego

Wybierany do 0.5 ms lub 1.0 ms.

Wejscia rejestracyjne

2x modut MCW151 dla osi wejscia enkodera
1x sterownik W dla osi uktadu
wspomagajacego

Jednostki pomiarowe

Definiowane przez uzytkownika

Funkcje autodiagnostyczne

Wykrywanie btedéw pamieci przy uzyciu
sumy kontrolnegj
Wykrywanie btedu przepetnienia licznika

Programowanie

Jezyk programowania

BASIC

Liczba zadan

Do 3 zadan obstugiwanych jednoczes$nie plus
zadanie z wiersza polecen

Maks. ilos¢ programoéw

14

Pamie¢ do dyspozycji programéw
uzytkownika

128KB

Pojemnos$¢ pamieci danych

251 (VR) + 8000 (tabela)

Zapisywanie danych programu, sterownik
serwonapedow

Pamiec¢ o dostepie swobodnym (RAM) oraz
zapasowa pamie¢ btyskowa (Flash)

Zapisywanie danych programu, sterownik
serwonapedow

Aplikacja Motion Perfect zarzadza kopig
zapasowa na dysku twardym komputera.

Sterowanie ruchem

Sterowanie szybkoscig

Zalezna petla zamknieta z PID, szybkos¢
wyjéciowa oraz przyrost szybkosci do przodu
Szybkos¢ referencyjna (otwarta petla)
Mozliwos¢ ograniczenia momentu obrotowego

Sterowanie momentem obrotowym

Referencyjny moment obrotowy (otwarta petla)
Mozliwos¢ ograniczenia szybkos$ci

Przetacznik sterujacy

Przetaczanie sterowania funkcji szybkos¢ /
moment obrotowy

Operacje pozycjonowania

Interpolacja liniova

Interpolacja kotowa

Przesuniecie profilu CAM

tacze przektadni elektronicznej
Przesuniecie potagczonego profilu CAM
Przesuniecie potgczone dla dowolnych
dwoch osi

Osie dodajace

Krzywe przyspieszania/lhamowania

Krzywa trapezowa lub krzywa S




Dostep sterownika ukladu wspomagajacego

Sterowanie ruchem

Sterowanie szybkoscig
Sterowanie momentem obrotowym
Sprzezenie zwrotne potozenia
Sterownik aktywny

Rejestracja druku sterownika

Monitorowanie

Stan alarmowy i ostrzegawczy sterownika
Ogodlny stan sterownika

Wejscie cyfrowe sterownika
Wejscie analogowe sterownika
Wiaczniki ograniczajgce sterownika

Sterowanie ogdlne

Kasowanie alarmu sterownika
Kasowanie sterownika

Dostep do parametrow

Parametry odczytu i zapisu Pn
Parametry odczytu Un

Dane techniczne we/wy (1/O)

Wejscia cyfrowe

Parametr

Opis

Liczba wejsé

8

Maks. napiecie wejsciowe

24 VDC +10%

Izolacja galwaniczna

Pomiedzy we/wy (I/O) i innymi cze$ciami systemu oraz
pomiedzy wejsciami i wyjsciami

Typ

NPN lub PNP

Impedancja wejsciowa

3.3 KQ

Prad sygnatu
wejsciowego

7 mA przy 24VDC

Napiecie “ON” 11 V min.

Napiecie “OFF” 1V maks.

Czas reakcji wejscia Okres dla uktadu 0,5ms 1,0 ms
wspomagajgcego

Wysoki priorytet zadania

1.8 ms (maks.)

2,3 ms (maks.)

Wysoki priorytet zadania

2,8 ms (maks.)

3,3 ms (maks.)

llos¢ wejsc¢ rejestracyjnych

2

Czas reakcji wejscia
rejestracyjnego

Wejscie cyfrowe I0/R0 oraz [1/R1 (zbocze ON) 50 us
Wejscie cyfrowe 10/R0 oraz 11/R1 (zbocze OFF) | 150 us
Znacznik Z (zbocze ON) 2us
Znacznik Z (zbocze OFF) 2us




Wyjscia cyfrowe

Parametr

Opis

llo$¢ wyjs¢

6

Maks. napiecie

24 VDC +10%

Izolacja galwaniczna

Pomiedzy we/wy (1/0) i innymi czesciami systemu oraz
pomiedzy wejsciami i wyjsciami

Typ

PNP

Pojemnos¢ pradowa

100 mA kazde wyjscie (600 mA catkowita wartos¢ dla 6)

Napiecie “On”

11V min.

Napiecie “OFF”

1V maks.

Czas reakcji wyjscia

Okres uktadu wspomagajacego 0.5 ms 0,8 ms (maks.)

Okres uktadu wspomagajacego 1 ms 1,3 ms (maks.)

Zabezpieczenia

Pradowe, temperaturowe oraz bezpiecznik 2A na wejsciu
wspolnym

Wejscia enkodera

Parametr

Opis

Liczba wejs¢ enkodera

1

Sygnaty enkodera:

A(+)v A(')! B(+)’ B(_)’ Z(+)v Z(-)

Poziom sygnatu

Standardy EIA RS-422A (sterownik linii)

Impedancja wejsciowa

48 KQ min

Czestotliwos¢ reakciji

1500 kps (6000 kcps)

Rezystancja
obcigzeniowa

Tak, wewnetrzna 220 Q wybierana przetacznikiem

Izolacja galwaniczna Brak
Wyijscia enkodera:
Parametr Opis

Liczba wejs¢ enkoderow

1

Sygnaly enkodera:

A(+)! A(')! B(+)’ B(-)! Z(+)! Z(-)

Poziom sygnatu

Standardy EIA RS-422A (sterownik linii)

Czestotliwosc
maksymalna

1500 kps (2000 kcps)

Izolacja galwaniczna

Brak

Dane techniczne interfejsu RS-232C

Parametr

Opis

Charakterystyki
elektryczne

Zgodne z EIA RS-232C

Synchronizacja

Synchronizacja start-stop (asynchroniczna)

Szybkos$c¢ transmisiji

1200/ 2400 / 4800 / 9600 / 19200 / 38400 bps

Format transmisji

llos¢ bitéw danych 7 lub 8 (bity)

Bit stopu 1 lub 2 (bity)

Bit parzystosci Parzysty/nieparzysty/brak

Tryb transmisji

Prosty (point-to-point 1:1)




Protokot transmisiji

Port 0 Protokot aplikaciji Motion Perfect

Port 1 Protokdét gtowny tacza macierzystego,
Protokot gtéwny fgcza podlegtego,
ASCII uniwersalne

Izolacja galwaniczna

Brak

Typ ztgcza

8-stykowe miniDIN

Bufory sygnatowe

254 baijty (port1)

Dtugosé kabla

maks. 15 m

Dane techniczne interfejsu RS-422A/485 (tylko MCW151-E)

Parametr

Opis

Charakterystyki
elektryczne

Zgodne z EIA RS-422A/485

Synchronizacja

Synchronizacja start-stop (asynchroniczna)

Szybkosc¢ transmisiji

1200/ 2400 / 4800 / 9600 / 19200 / 38400 bps

Format transmisji

llos¢ bitow danych | 7 lub 8 (bit)

Bit stopu 1 lub 2 (bit)

Bit parzystosci Parzysty/nieparzysty/brak

Tryb transmisji

Wielopunktowy (point-to-multipoint 1:N)

Protokdt transmisji

RS-422A Protokdét gtowny tacza macierzystego,
Protokdét gtowny tacza podlegtego,
ASCII uniwersalne

RS-485 ASCII uniwersalne
Izolacja galwaniczna Tak
Typ ztacza Phoenix MSTB 2.5/5-ST-5.08 (zatagczony do pakietu).
Bufory sygnatowe 254 baijty
Sterowanie przeptywem Brak

Terminator

Tak, wewnetrzny 220 Q wybierany przetacznikiem DIP SW2

Dtugos¢ kabla

maks. 500 m

Dane techniczne DeviceNet (tylko R88A-MCW151-DRT-E)

Parametr

Opis

Protokdt komunikacyjny

DeviceNet

Obstugiwane potgczenia
(komunikacyjne)

Zdalne we/wy (I/O) wiadomosci wywotania
Wiadomos$ci jawne
Obydwa zgodne z danymi technicznymi DeviceNet

Szybkos¢ transmis;ji

500 kbps, 250 kbps, 125 kbps (przetaczalna)

Nos$niki transmisyjne

Specjalne kable 5-zytowe (2 linie sygnatowe, 2 linie zasilania, 1
linia ekranujaca)

Odlegtosci transmisyjne

500 kbps

Dtugosé¢ sieci: 100 m maks. (kabel cienki:100 m maks.)
Dtugo$¢ linii dotaczanej: 6 m maks.
Catkowita dtugosc linii dotaczanej: 39 m maks.

250 kbps Dlugosé sieci: 250 m maks. (kabel cienki:100 m maks.)
Dtugosc linii dotgczanej: 6 m maks.
Caltkowita dlugosé linii dotgczanej: 78 m maks.

125 kbps Dtugos¢ sieci: 500 m maks. (kabel cienki:100 m maks.)

Dtugosé linii dotagczanej: 6 m maks.
Catkowita dlugosé linii dotgczanej: 156 m maks.




Wymiary (mm)

Widok z boku
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Zespoly i ustawienia modutu

Wskazniki

Sterownik

Stan diody LED

Stan systemu

RUN (zielony)

STS (czerwony)

Wytaczona (off)

Wytaczona (off)

Modut nie zostat uruchomiony prawidtowo
lub nie jest zasilany

Wiaczona (on)

Wytgczona (off)

Funkcjonowanie normalne

Wiaczona (on)

Pulsuje

Nastgpita usterka ruchu.

Wiaczona (on)

Wiaczona (on)

Os nie jest aktywna

Pulsuje

Pulsuje

Inicjalizacja komunikacji DPRAM nie
nastgpita lub zanikta

RS-422/RS-485 (tylko R88A-MCW151-E)

LED | Kolor Stan Opis

SD Zielony ON Transmisja danych
OFF Brak komunikacji

RD Zielony ON Odbidér danych
OFF Brak komunikaciji

DeviceNet (tylko R88A-MCW151-DRT-E)

LED | Kolor Stan Definicja Opis
MS | Zielony ON Urzadzenie Stan normalnego funkcjonowania
funkcjonuje
Pulsuje | Urzadzenie Odczytywanie ustawien przetgcznika
w stanie
gotowosci
Czerwony | ON Awaria Usterka sprzetowa modutu: usterka zegara
kontrolnego.
Pulsuje | Mata usterka | Ustawienia przetgcznika nieprawidtowe
- OFF Brak zasilania | Brak zasilania modutu, oczekiwanie na proce-
modutu dure uruchamiajaca lub resetowanie modutu.
NS | Zielony ON tacze OK. Sie¢ funkcjonuje normalnie (komunikacja
Online, ustanowiona).
podtaczony.
Pulsuje | Online, nie Sie¢ funkcjonuje normalnie, jednak
podtgczony komunikacja nie zostata jeszcze ustanowiona.
Czerwony | ON Krytyczna Nastgpita powazna usterka komunikacyjna.
awariafacza | Komunikacja sieciowa nie jest mozliwa.
Pulsuje | Potgczenie Timeout komunikacyjny.
zostato
przerwane
- OFF Brak zasilania | Sprawdzanie duplikacji adresow wezta
szyny polowej | w urzadzeniu nadrzednym (master), niepra-
/ brak online widtowe ustawienia przetgcznika lub bark
zasilania szyny polowej




Przelaczniki DIP
RS-422/RS-485

W module R88A-MCW151-E mozna zastosowac zewnetrzny przetacznik uniwersalny DIP.
Wartosci przetgcznika mozna sprawdzi¢ przy uzyciu parametru SWITCH_STATUS.

Zewnetrzne Nr styku SW | Ustawienie

przetaczniki DIP

Uniwersalne Styk1-10 Wartosci odczytywane przy uzyciu
aplikaciji

Wybor typu terminaciji i interfejsu:

Wewnetrzne Nr styku SW2 | Ustawienie
przetaczniki DIP-2
Typ: RS-422 /| RS-485 Styk 1.2 OFF, OFF: RS-422

ON, ON : RS-485

Terminacja On/Off Styk 3

Ten przetacznik nie jest widoczny z zewnatrz: jest on umieszczony bezposrednio na PCB.
Ustawienia nalezy przeprowadzi¢ przed podigczeniem modutu do sterownika serii W.

DeviceNet

Przetgczniki DIP wykorzystywane sg do ustalania szybko$ci transmisji w sieci oraz adresow
podlegtych (slave).

Zewnetrzne Nr styku SW Uwagi
przetaczniki DIP
Ustawienie adresu Styk 1 -6 Adres 0-63
podlegtego (slave)
Ustawianie trybu Styk 7 0: Tryb wywotania
wywotania 1: Tryb wywotania 2
Rezerwa Styk 8 Ustawienie
Ustawianie szybkos$ci Styk 10. 9 00: 125kbps
transmis;ji 01: 250kbps
10: 500kbps
11: Niedozwolone, wskaznik LED
zasygnalizuje usterke

Terminacja enkodera

Przetgczniki stuzgce do terminaciji sygnatow wejscia/wyjscia enkodera.

Wewnetrzne Nr styku SW3 | Ustawienie

przetaczniki DIP-3

Terminacja kanatu A Styk 1 OFF: wylaczony, ON: wigczony
Terminacja kanatu B Styk 2 OFF: wytaczony, ON: wigczony
Terminacja kanatu Z Styk 3 OFF: wyfaczony, ON: wigczony

Ten przetacznik nie jest widoczny z zewnatrz: jest on umieszczony bezposrednio na PCB.
Ustawienia nalezy przeprowadzi¢ przed podigczeniem modutu do sterownika serii W.



Przewody

Ztacze welwy (l/0)

Ztacze welwy wykorzystywane jest do potaczenia z cyfrowym we/wy oraz potaczenia

z wejsciem lub wyj$ciem enkodera.

Przyporzadkowanie stykow ztgcza

Ztacze welwy (1/0)
A+ 1] 2 A-
"Hoe | B+ 3| 4 B-
B : “ Z+ 5| 6 Z-
ol OV ENC | 7 | 8 | 5V ENC
p 0/RO | 9 | 10 FG
g a 12 11 12| 1M/R1
F e ||vo 14 13 | 14 13
H ° 16 15 | 16 15
o OV IN [17 ] 18 17
» . 08 19 | 20 09
g ao 010 21 [ 22 011
2o || 012 23 | 24 013
OV OP | 25|26 | 24v OP

Funkcje we/wy ztgcza

Styk Sygnat
Nazwa Funkcja
1 A+ Enkoder - faza A+ (wejscie / wyjscie)
2 A- Enkoder - faza A- (wejscie / wyjscie)
3 B+ Enkoder - faza B+ (wejscie / wyjscie)
4 B- Enkoder - faza B- (wejscie / wyjscie)
5 Z+ Enkoder - faza Z+ (wejscie / wyjscie)
6 Z- Enkoder - faza Z- (wejscie / wyjscie)
7 0V_ENC | Enkoder OV wspdlne
8 5V_ENC | Enkoder 5V wyjécie zasilania
9 10/R0O (Rejestracja) Wejscie 0
10 FG Masa obudowy
11 12 Wejscie 2
12 11/R1 (Rejestracja) Wejscie 1
13 14 Wejscie 4
14 13 Wejscie 3
15 16 Wejscie 6
16 15 Wejscie 5
17 0V-IN Wejscia 0V wspdine
18 17 Wejscie 7
19 08 Wyjscie 8
20 09 Wyjscie 9
21 010 Wyjscie 10
22 O11 Wyjscie 11
23 012 Wyjscie 12
24 013 Wyijscie 13
25 ov_OP Wyjscia 0V wspdlne
26 24V _OP | Wyjscia 24V wejscie zasilania




Ztacze zasilania

Ztgcze zasilania wykorzystywane jest do potaczenia zasilania 24V z modutem sterownika.

Styk | Nazwa Funkcja
" 1 +24V Zasilanie 24 VDC
w 2 oV Zasilanie 0 VDC
e 3 FG Masa obudowy

Polaczenia RS-232C (port 0 oraz port 1)

Modut sterownika posiada dwa porty szeregowe RS-232C dla transferu danych z
urzadzeniami zewnetrznymi.

Styk | Symbol Nazwa styku Port Kierunek
1 - Nie wykorzystane | -
2 | RTS1(RS) | Zgtoszenie do 1 Wyjscie
wystania
3 | TXO (SD) Wystanie danych | 0 Wyjscie
- 4 |0V (SG) Masa sygnatu 0 -
o
In—: 5 | RX0 (RD) Odbidér danych 0 Wejscie
8 6 | TX1(SD) Wystanie danych | 1 Wyjscie
7 | OV (SG) Masa sygnatu 1 -
8 | RX1(RD) Odbioér danych 1 Wejscie

Uwaga: w nawiasach podane sg zwyczajowe skréty dla tych sygnatow uzywane w
produktach firmy Omron.

Polaczenie RS-422/RS-485 (tylko R88A-MCW151)

Modut sterownika posiada jeden port szeregowy RS-232C dla transferu danych
Z urzadzeniami zewnetrznymi.

— | Styk | Symbol | Nazwa styku Port Kierunek
1 RD- Odbidr danych (-) 2 Wejscie
& 2 RD+ Odbidr danych (+) 2 Wejscie
'éf 3 Ekran Masa obudowy 2
4 | SD- Wystanie danych (-) 2 Wyijscie
5 | SD+ Wystanie danych (+) | 2 Wyjscie
p-




Potaczenia DeviceNet (tylko R88A-MCW151-DRT-E)

Ponizsza tabela przedstawia przyporzadkowanie stykéw ztgcza DeviceNet dla sieci DeviceNet.

Styk | Symbol | Sygnat Kolor
)0 przewodu
)P 1 V+ Linia zasilajace, biegun dodatni Czerwony
° 2 CAN-H Linia transmisyjna, wysoka Biaty
’ g 3 Ekran Ekran
- 4 CAN-L Linia transmisyjna, niska Niebieski
5 V- Linia zasilajace, biegun ujemny Czarny
Akcesoria
Kod wyrobu Opis
R88A-CCMO001P5-E Kabel rozgatezny, 1m; dla potaczenia z PC,
posiadajacym uruchomione oprogramowanie
MotionPerfect oraz dla potgczenia z aplikacjg
uniwersalng (np. terminal)
MOTION TOOLS V1.0 Motion Tools CD. Rozbudowane programy
narzedziowe oraz informacja techniczna firmy
Omron.
(Plik EDS) Plik EDS DeviceNet Electronic Data Sheet.
(zataczone do Motion Tools CD)
B2L 3.5/26 SN SW (Weidmdiler) Ztacze welwy (zatgczone do pakietu)
MSTB 2.5/3-ST-5.08 (Phoenix) Ztacze zasilania (zatgczone do pakietu)
MSTB 2.5/5-ST-5.08 (Phoenix) Ztagcze portu 2 (zatgczone do pakietu)

Cat. No. 1810-PL2-01 W trosce o usprawnienie urzadzenia, dane techniczne moga ulec zmianie bez
powiadomienia.

POLSKA

Omron Electronics Sp.z o.0.

ul.Jana Sengera “Cichego” 1, 02-790 Warszawa
Tel: +48 (0) 22 645 78 60

Fax: +48 (0) 22 645 78 63

www.omron.com.pl




