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TJ1-

Kontroler ruchu Trajexia

Autonomiczny, zawansowany kontroler ruchu tra’.ex'a

wykorzystujacy specjalizowana sie¢

komunlkacyjnq MECHATROLINK-II
« Koordynacja zaawansowanych ruchow w 16 osiach za
posrednictwem wydajnego i szybkiego tacza
MECHATROLINK-II

+ Sterowanie potozeniem, predkoscig i momentem
obrotowym

* W kazdej osi mozna realizowa¢ skomplikowane ruchy
interpolacyjne, funkcje krzywki elektronicznej (e-CAM)
i przektadnie elektroniczng

» Zaawansowane narzedzia do szukania btedow, w tym
funkcje sledzenia i oscyloskopu

« Sprzetowe wejscie kontroli pozycji dla kazdej osi
serwonapedu

» Sterowanie serwonapedami, falownikami i modutami
We/Wy za posrednictwem pojedynczej sieci kontroli
ruchu

« Sterownik wielozadaniowy umozliwiajacy
wykonywanie nawet 14 zadan jednocze$nie

» Otwarta komunikacja — wbudowana obstuga sieci
Ethernet, opcjonalna obstuga sieci
PROFIBUS-DP, DeviceNet i CANopen

Konfiguracja systemu
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Charakterystyka techniczna

Ogolne dane techniczne kontrolera Trajexia

Parametr Szczegoty
Model TJ1-0
Temperatura otoczenia 0-55°C
Wilgotno$¢ wzgledna srodowiska pracy 10-90%
Temperatura otoczenia (sktadowania) —20 do +70°C

Wilgotno$¢ otoczenia (sktadowania)

maks. 90% (bez kondensacji)

Atmosfera

Bez gazéw korozyjnych

Odporno$¢ na wibracje

10-57 Hz (amplituda 0,075 mm)
57-100 Hz, przyspieszenie 9,8 m/s2w kierunkach X, Y i Z przez 80 minut

Odporno$¢ na wstrzasy

143 m/s?, 3 razy w kazdym z kierunkow X, Y i Z.

Rezystancja izolacji 20 MU
Wytrzymatos$¢ dielektryczna 500 V
Stopien ochrony 1P20

Normy miedzynarodowe

CE, EN 61131-2, cULus, Lloyds (w trakcie oczekiwania na certyfikaty cULus dla TJ1-MC04 i TJ1-ML04),

zgodne z wymaganiami RoHS

Moduty kontroli ruchu Trajexia

Parametr Szczegoly
Model TJ1-MC16 TJ1-MC04
Liczba osi 16 4 (+1 przy uzyciu modutu TJ1-FL02)

Liczba falownikéw i modutéw We/Wy

Maksymalnie 8 (w trybie sterowania predkoscia lub momentem obrotowym)

Liczba modutéw gtéwnych MECHATROLINK |1

Mozna podtaczy¢ maksymalnie 4 moduty gtéwne MECHATROLINK-II (TJ1-ML16/MLO04; patrz nizej)

Czas cyklu

Do wyboru: 0,5 ms, 1 ms lub 2 ms

Jezyk programowania

Jezyk kontroli ruchu typu BASIC

Praca wielozadaniowa

Maksymalnie 14 zadan jednoczes$nie

Wbudowane We/Wy cyfrowe

16 wejsé i 8 wyjs¢ ogolnego przeznaczenia

Jednostki pomiarowe

Definiowane przez uzytkownika

Pamie¢ do dyspozycji programéw uzytkownika

500 kB

Pojemnos$¢ pamieci danych

Maksymalnie 2 MB pamigci flash

Zapisywanie danych programu, sterownik serwonapedow

Pamigé S-RAM z podtrzymaniem bateryjnym i Flash-ROM

Zapisywanie danych programu, komputer osobisty

Aplikacja Trajexia Motion Perfect zarzadza kopig zapasowa na dysku twardym komputera

Porty komunikacyjne

Jeden port Ethernet i dwa porty szeregowe

Aktualizacja oprogramowania uktadowego (firmware)

Oprogramowanie narzedziowe Via Trajexia

Port Ethernet Charakterystyki elektryczne

Zgodne z norma |IEEE 802.3 (100BaseT)

Ztacze

Ethernet RJ45

Port szeregowy Charakterystyki elektryczne

Jeden port zgodny ze standardem RS232C i jeden port zgodny ze standardem RS485/RS422A (wybierane
przetacznikiem)

Zigcze

Wtyk SUB-D9 (dostarczany razem z urzadzeniem)

Synchronizacja

Start—stop (asynchroniczna)

Szybkos$¢ transmisji

1200/ 2400 / 4800 / 9600 / 19 200 / 38 400 b/s

Format transmisji Dtugos¢ bitu 7 lub 8 bitow

danych

Bit stopu 1 lub 2 bity

Bit parzystosci |Parzysty / nieparzysty / brak
Tryb transmisji Wielopunktowy (point-to-multipoint 1:N)

Protokot transmis;ji

RS-232C (1:1) [Protokdét gléwny Host Link,
Protokét podrzedny Host Link,

ASCII uniwersalne

RS-422A (1:N) [Protokoét gtéwny Host Link,
Protokoét podrzedny Host Link,

ASCII uniwersalne

RS-485 (1:N)  |ASCII uniwersalne
Izolacja galwaniczna Port RS422A
Bufory sygnatowe 254 baijty
Sterowanie przeptywem Brak

Zakonczenie magistrali

Tak, wybierany przetgcznikiem

Diugos¢ kabla

15 m w przypadku interfejsu RS232 oraz 500 m w przypadku interfejsu RS422/485

Moduly gtéwne Trajexia MECHATROLINK Il

Parametr

Dane techniczne

Model

TJ1-ML16 ITJ1-MLO4

Urzadzenia sterowane przez interfejs
MECHATROLINK 1I

Serwonapedy Junma MLII, Sigma-2 i Sigma-3, We/Wy SmartSlice 10, inne We/Wy i falowniki V7, F7 i G7

Charakterystyki elektryczne

Zgodne ze standardem MECHATROLINK

Porty komunikacyjne

Jeden: glowny modut MECHATROLINK |1

Szybkos$¢ transmisji

10 Mb/s

Cykl komunikacyjny

0,5ms, 1 mslub 2 ms

Typy urzadzen podrzednych

Osie lub serwonapedy

Falowniki

Moduty We/Wy

Sterowanie ruchem
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Parametr

Dane techniczne

Liczba urzadzen na modut gtéwny / czas cyklu

Maks. 16 urzadzen / 2 ms
Maks. 8 urzadzen /1 ms
Maks. 4 urzadzenia / 0,5 ms (tylko serwonapedy Sigma-3)|

Maks. 4 urzadzenia /2 ms
Maks. 4 urzadzenia / 1 ms
Maks. 4 urzadzenia / 0,5 ms (tylko serwonapedy Sigma-3)

Zasieg transmisji

Maks. 50 metréw bez uzycia repeatera

Modut podrzedny Trajexia PROFIBUS

Parametry

Dane techniczne

Model

TJ1-PRT

Standard PROFIBUS

Zgodny ze standardem PROFIBUS-DP EN 50170 (DP-V0)

Porty komunikacyjne

Jeden podrzedny PROFIBUS-DP

Szybkos$¢ transmisji

9,6, 19,2, 45,45, 93,75, 187,5, 500, 1500, 3000, 6000 i 12000 kb/s

Numery weztéw od 0 do 99
Rozmiar We/Wy Rozmiar konfigurowalny, w obu kierunkach od 0 do 120 stéw (16-bitowych)
Izolacja galwaniczna Tak

Modut podrzedny sieci DeviceNet Trajex

ia

Parametry

Dane techniczne

Model

TJ1-DRT

Standard PROFIBUS

Zgodny ze standardem DeviceNet, wydanie CIP 1

Porty komunikacyjne

Jeden Modut podrzedny DeviceNet

Szybkos$¢ transmisji

125, 250 i 500 kb/s, automatyczne wykrywanie

Numery weztéw od 0 do 63

Rozmiar We/Wy Rozmiar konfigurowalny, w obu kierunkach od 0 do 32 stéw (16-bitowych)
Izolacja galwaniczna Tak

Modut Trajexia CANopen

Parametry Dane techniczne

Model TJ1-CORT

Charakterystyki elektryczne

Zgodne z CAN 2.0 B

Porty komunikacyjne

Jeden CANopen

Szybkos$¢ transmisji

20, 50, 1251 500 kb/s

Obstuga standardéw CiA

DS301, DS302

Obstuga PDO

8 TPDO i 8 RPDO

Mapowanie PDO

Kazde PDO moze byé mapowane na TJ1-MC16/04 VR, tablice, analogowe i cyfrowe We/Wy.
Polecenia BASIC-a przypisujg mapowania i adres startowy (*)

Konfiguracja podrzedna CANopen

Kazdy komunikat SDO moze by¢ wystany przy uzyciu polecen BASIC-a podczas uruchamiania i dziatania-

Stany sieci CANopen

Sie¢ CANopen mozna ustawi¢ za pomocg polecen BASIC-a w stan przedoperacyjny i operacyjny

Stany awaryjne modutu podrzednego CANopen

Dostepne przy uzyciu polecenia BASIC-a

Izolacja galwaniczna

Tak

Uwaga:

Modut osi swobodnych Trajexia

(*) Jednostka centralna TJ1-MC16/04 obstuguje w sumie 256 cyfrowych i 36 analogowych punktéw We/Wy.

Parametry Dane techniczne

Model TJ1-FLO2

Liczba osi 2

Metoda regulaciji Wyijscie analogowe +10 V w petli zamknietej lub wyjscie impulsowe w petli otwartej
Enkoder Sprzezenie pozycyjne/predkosciowe Dwa enkodery przyrostowe i absolutne

Obstugiwane standardy enkodera
absolutnego

SSI 200 kHz, EnDat 1 MHz i Tamagawa

enkodera / impulsowa

Maksymalna czestotliwos¢ wejsciowa |6 MHz
enkodera
Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa |2 MHz

Pomocnicze We/Wy

2 szybkie wejécia rejestracyjne, 2 wejécia definiowalne, 2 wyjscia wtaczajace, 4 wyjscia przetaczania
potozenia lub zerowania osi

Izolacja galwaniczna Tak

Modut interfejsu SmartSlice MECHATROLINK II

Parametr Dane techniczne

Model GRT1-ML2

Charakterystyki elektryczne Zgodne ze standardem MECHATROLINK

Cykl komunikacyjny 0,5, 1lub2ms

Zasilanie 24V DC

Liczba podtaczanych segmentéw Do 64 segmentéw po maksymalnie 128 bajtéw (*)

Mapowanie We/Wy Automatyczne mapowanie analogowych i cyfrowych We/Wy przez jednostke centralng TJ1-MC16/04

Konfigurowanie segmentéw

Nieobstugiwane

Obstugiwane segmenty

Zob. w czesci dotyczacej zamawiania

Uwaga:

(*) Jednostka centralna TJ1-MC16/04 obstuguje w sumie 256 cyfrowych i 36 analogowych punktéw We/Wy.

Kontroler ruchu Trajexia
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Modut interfejsu SmartSlice MECHATROLINK-IIl — GRT1-ML2

7

T

OXE) | =
sw2

ML COM
Swi

m TS Wely PWR m
-
o m
=ﬂ
T cN1
AB

GEROR GRT1-ML2

Modut PWR

Wybor wezta MECHATROLINK-II

Diody LED modutu

Ztacze FG

Przetgczniki segmentéw

3

Ztacza ML

Zasilacz

Zasilanie We/Wy

Wymiary

Kontroler ruchu Trajexia — TJ1-MC16/04

Moduty Trajexia — TJ1-ML16/04, -PRT, -DRT, -CORT, -FL02

r— = E =] 9 [ =)
I
3 ] (@] ) s o Ll
L, O il o o
108 - 7030
o = C -: =i
o= 5‘3
i |
= S 0
== [E==]=
62 31
Al 39,9
System Trajexia — CJ1W-PA202 + TJ1-MC16 + wybrany modut + TJ1-TER
65
] 3
@ é o
b2l ) =
INSAN @ z
45 62 31 29,7

Kontroler ruchu Trajexia




OMmROoN
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Specyfikacja
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Zasilanie Kontroler Sterowanie Komunikacyjny ~ Modut koricowy
ruchu osiami modut podrzedny  (dotaczony do kontrolera ruchu)

Kontroler ruchu Trajexia

Nazwa Model

Modut kontroli ruchu Trajexia — do 4 osi (dotgczony modut koncowy Trajexia TJ1-TER) TJ1-MCO04
Modut kontroli ruchu Trajexia — do 16 osi. (dotaczony modut koricowy Trajexia TJ1-TER) TJ1-MC16
Modut zasilajacy system Trajexia, 100-240 V AC CJ1W-PA202
Modut zasilajacy system Trajexia, 24 V DC CJ1W-PD022

Trajexia — moduly sterowania osiami

Nazwa Model

Modut gtéwny Trajexia MECHATROLINK Il (maks. 4 urzadzenia) TJ1-MLO4
Modut gtéwny Trajexia MECHATROLINK Il (maks. 16 urzadzen) TJ1-ML16
Modut osi swobodnych Trajexia (dla 2 osi) TJ1-FLO2

Trajexia — moduty komunikacyjne

Nazwa Model
Modut podrzedny Trajexia DeviceNet TJ1-DRT
Modut podrzedny Trajexia PROFIBUS-DP TJ1-PRT
Modut Trajexia CANopen TJ1-CORT

MECHATROLINK-Il — urzadzenia pokrewne
Serwonapedy i falowniki

Nazwa Uwagi Model

Modut interfejsu MECHATROLINK-II Dla serwonapedéw serii Sigma Il (oprogramowanie uktadowe JUSP-NS115

dla serwonapedéw i falownikow w wersji 39 lub nowszej)
Serwonaped Junma z portem MECHATROLINK-II wbudowanym |SJDE-CITJANA-OY
w napedzie
Do falownika Varispeed V1000. Dostepny w 2008 roku SI-T3

(w sprawie obstugiwanych wersji falownika nalezy skontaktowac sie
z przedstawicielem handlowym firmy Omron)
Do falownika Varispeed V7 SI-TIV7
(w sprawie obstugiwanych wersji falownika nalezy skontaktowac sie
z przedstawicielem handlowym firmy Omron)
Do falownika Varispeed F7, G7 SI-T
(w sprawie obstugiwanych wersji falownika nalezy skontaktowac sie
z przedstawicielem handlowym firmy Omron)

Uwaga: Szczegdtowe dane techniczne i informacje dotyczace zamawiania mozna znalez¢ w katalogu sterownikow i napedow

Kontroler ruchu Trajexia 7
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System We/Wy SmartSlice

Funkcja Wyszczegoélnienie Model

Modut interfejsu SmartSlice Modut interfejsu SmartSlice MECHATROLINK 11 GRT1-ML2
Ptytka koncowa, jedna sztuka dla kazdego interfejsu GRT1-END
magistrali

4 wejécia NPN 24V DC, 6 mA, zlacze 3-przewodowe GRT1-ID4

4 wejécia PNP 24 V DC, 6 mA, ztacze 3-przewodowe GRT1-1D4-1

8 wejsé NPN 24V DC, 4 mA, zilacze 1-przewodowe + 4xG GRT1-ID8

8 wejs¢ PNP 24V DC, 4 mA, zlacze 1-przewodowe + 4xV GRT1-ID8-1

4 wyjscia NPN 24 V DC, 500 mA, ztacze 2-przewodowe GRT1-OD4

4 wyjscia PNP 24V DC, 500 mA, zlacze 2-przewodowe GRT1-OD4-1
4 wyjscia PNP z zabezpieczeniem przed zwarciem 24V DC, 500 mA, ztacze 3-przewodowe GRT1-0D4G-1
8 wyjs¢ NPN 24V DC, 500 mA, ztacze 1-przewodowe + 4xV GRT1-OD8

8 wyj$¢ PNP 24 V DC, 500 mA, ztacze 1-przewodowe + 4xG GRT1-0OD8-1
8 wyj$¢ PNP z zabezpieczeniem przed zwarciem 24 V DC, 500 mA, ztacze 1-przewodowe + 4xG GRT1-0OD8G-1
2 wyjscia przekaznikowe 240 V AC, 2 A, styki normalnie otwarte GRT1-ROS2

2 wejscia analogowe, pradowe/napieciowe +10V, 0-10 V, 0-5V, 1-5V, 0-20 mA, 4-20 mA GRT1-AD2

2 wyjscia analogowe, napieciowe +10V,0-10V,0-5V,1-5V GRT1-DA2V

2 wyjécia analogowe, pradowe 0-20 mA, 4-20 mA GRT1-DA2C

Uwaga: Szczegotowe dane techniczne i informacje dotyczace akcesoridw mozna znalez¢ w katalogu systeméw automatyki

Kable MECHATROLINK-II

Nazwa Uwagi Model

Kable MECHATROLINK-II 0,5 metra JEPMC-W6003-A5
1 metr JEPMC-W6003-01
3 metry JEPMC-W6003-03
5 metréow JEPMC-W6003-05
10 metréw JEPMC-W6003-10
20 metrow JEPMC-W6003-20
30 metréow JEPMC-W6003-30

Terminator MECHATROLINK-II Rezystor koncowy JEPMC-W6022

Repeater MECHATROLINK-II Repeater sieciowy JEPMC-REP2000

Inne moduty We/Wy

Nazwa Uwagi

Dtugosé

Model

Moduty We/Wy MLII

64-punktowe wejscie cyfrowe i 64-punktowe wyjscie cyfrowe (24 V DC)

JEPMC-102310

Wejscie analogowe: —10 do +10 V, 4 kanaty

JEPMC-AN2900

Wyjsécie analogowe: —10V do +10V, 2 kanaty

JEPMC-AN2910

Kabel We/Wy do modutu Wraz ze ztagczem po stronie modutu 102310 0,5 JEPMC-W5410-05
JEPMC-102310 1,0 JEPMC-W5410-10
3,0 JEPMC-W5410-30

Oprogramowanie komputerowe

Dane techniczne

Model

Trajexia Studio, wersja 1.0 lub nowsza

TJ1-Studio

WSZYSTKIE WYMIARY PODANO W MILIMETRACH.

Aby zamieni¢ milimetry na cale, nalezy pomnozy¢ przez 0,03937. Aby zamieni¢ gramy na uncje, nalezy pomnozy¢ przez 0,03527

Cat. No. I53E-PL-02A Ze wzgledu na state unowoczesnianie wyrobu dane techniczne moga by¢ zmieniane bez

uprzedzenia.

POLSKA

Omron Electronics Sp. z 0.0.

ul. Mariana Sengera "Cichego" 1,
02-790 Warszawa

Tel:  +48 (0) 22 645 78 60

Fax: +48 (0)22 64578 63
www.industrial.omron.pl
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